Coklu Sensor Fuzyonu

LiDAR, IMU, kamera ve GNSS cipini entegre eder.
Zorlu ortamlarda (dusuk 151k, dar alanlar, kentsel kanyonlar

vb.) gtivenilir ve ylksek hassasiyetli performans igin.

Cok Yonlu Tarama Maodlari

Sehir ici arazi arastirmalarindan maden aramalarina ve daha
bircok alana kadar genis bir yelpazedeki ortamlara uyum saglayan

sirt cantasi ve uzatma diregi setlerini destekler.

Basitlestirilmis Son Islem Is Akisi

Otomatik birlestirme, girultl giderme ve isleme, ylksek kaliteli

nokta bulutlarinin verimli bir sekilde tretilmesini saglar.

dogrudan, projeye hazir veri ¢iktisi saglar ve GIS/CAD is

akislariyla sorunsuz entegrasyon imkani sunar.

~ UTM, Gauss-Kriiger ve diger projeksiyonlari destekleyerek

240 mm

Olgller (Uzunluk x Genislik x Yikseklik): 240 mm x 115 mm x 320 mm

SISTEM PARAMETRELERI
Konut Malzemesi
Agirhik
Guc Tuketimi
Depolamak

Yazilim Destegi

Kablosuz

LAZER

Lazer Sinifi
Satir Sayisi

Gorus Alani

Menzil

Tarama Hizi

CEVRE

Calisma Sicakligi

IP Derecelendirmesi

KAMERA

Kamera Sayisi
Kamera Cozunarlaga

FOV

Endustriyel sinif aliminyum
1,7 kg'
<35W
512 GB SSD (genisletilebilir)

Wosense (Mobil) /
ComNav RealEditor (PC)

Wi-Fi, Bluetooth

Sinif 1/905 nm
16/32

360° x 270°

0,5-120 m /0,5-300 m
(3 konfiglirasyon)

16 satir: 320.000 pts/s
32 satir: 640.000 pts/s

-20°Cila +50°C (-4°F ila 122°F)
IP54

2
48 MP x 2
190°x190°

GNSS Olcme Sistemi

Sdram 2026

PIL
Tip Lityum iyon pil
Gerilim 14.4v

Kapasite 49,34wh

Tipik Galigma Suresi 1,5 saat

PERFORMANS

L1C/A, L1C, L2P, L2C, L5
BDS: B1I, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b
GLONASS: L1, L2, L3
Galileo: E1, E5a, E5b, E6¢, E5 AltBOC
QZss: L1C/A, L2C, L5, L1C
IRNSS: L5
SBAS:
Mutlak Dikey/Yatay
Dogruluk (RMSE) 2

Gergek Zamanli Goreceli Dogruluk
(RMSE) 3

Islenmis Géreceli Dogruluk

(RMSE) 3

Tekrarlama Dogrulugu (RMSE) 4 2cm
Nokta Bulutu Kalinligi 0,5cm
(RMSE) 5

Yatay/Dikey Agisal 0,05°
Kesinlik

isleme Modu Gergek zamanli + Son islem
RTK Dogrulugu (Yatay) 8 mm + 1 ppm (RMS)
RTK Dogrulugu (Dikey) 15 mm + 1 ppm (RMS)

Nokta Bulutu Formati .0

Gorantl Formati Jjpg

TurboCloud Gelistirme Desteklendi

1. El tipi pil ve GCP toplama plakasi olmadan

2. Gergek zamanli/islenmis verilere atifta bulunur. 100 metreden fazla mesafede RTK sinyal kaybi yoktur.
3. Iki nokta arasindaki mesafe 100 m'den azdir. 4. Her iki

tarama da tam RTK sinyaliyle yapilmistir. 5.

Nokta bulutunun yatay kalinligi, seyahat yolunun 10 m'lik alani igindedir.

Not: Nihai teslimat 6zellikleri, gercek tiretim ve gelistirme sireglerine bagh

olarak biraz farklilik gosterebilir.

ComNav Teknoloji Ltd.
Bina 2, No. 618 Chengliu Orta Yolu
201801 Sanghay, Cin

Tel: +86 21 64056796

Faks: +86 21 54309582

E-posta: sales@comnavtech.com
www.comnavtech.com

SinoGNSS

BIR SONRAKI SEVIYEYI ACIN

3B TARAMA

d.'nin resmi ticari

I Ozellikler

Genisletilmis Menzil ve Yuksek Hizli Yakalama

LS600, 120m veya 300m menzile sahip 16 hatli veya 32 hatli olmak
Uzere dort farkl konfiglirasyonda sunulmaktadir ve 16 hatli
modelde 320.000 nokta/saniye, 32 hatli modelde ise 640.000 nokta/
saniye (32 hath) tarama hizi saglayarak 6nemli bir performans sunar.

Bu da saha verimliligini 6nemli 6lgtide artiriyor.

YUksek Dogruluk ve Dahili RTK Modulu

SinoGNSS'in kendi gelistirdigi GNSS moddllyle calisan LS600,
yuksek hassasiyetli, tam frekansl GNSS ¢6ztimlerini
destekleyerek cesitli uydu takimyildizlarinda santimetre

duzeyinde saglam performans sunar.

Cift Lensli Kamera ve Canli Renkler

Cok acili renk verilerini yakalamak icin ¢ift 48 MP genis acili

kamera (190° x 2) ile donatilmistir.

Gorsel destekli SLAM (V-SLAM) ile birlestirildiginde, sistem son derece
dogru, ayrintili renkli nokta bulutlari olusturarak daha

gergekgi gorsellestirme ve daha derin i¢cgoriler sunar.

Entegre Profesyonel Olcme Anteni

Dahili, ylksek hassasiyetli 6l¢im 6zelligine sahiptir.

Ustiin sinyal alimina sahip birinci sinif anten -

LS600, saglam performans saglamak igin bir direge
baglantiy destekler. Profesyonel SLAM ve RTK 6l¢im igin

uygundur.

RTK

X2
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LS600, gelismis SLAM teknolojisini, santimetre duzeyinde dogruluk igin dahili bir RTK moduliuni ve canli renk yakalama igin cift
genis acili kamerayi kusursuz bir sekilde birlestiren yeni nesil el tipi 3D lazer tarayicidir. Coklu sensor fuzyonu (LiDAR, IMU ve
kamera) sayesinde LS600, hem i¢ hem de dis mekanlarda gu¢li performans sergileyerek yiksek hizli tarama, zengin detayli
renkli nokta bulutlari ve kolaylastirilmis islem sonrasi sunar. Hafif, hepsi bir arada tasarimi, haritalama ve kentsel yenilemeden

madencilik ve acil miidahaleye kadar cesitli sektorlerde verimlilik ve gutvenilirlik saglar.
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Harika Gorsel Ugtincd nesil Gapa Noktas! Gergek zamanli Mikemmel Platform Asirt

Performans GARPMA Haritalama Sistemi Islem nokta bulutu Uyumluluk Hazir Kosullar

| Basvuru

MUHENDISLIK ARASTIRMASI

Sinir haritalama ve topografik veri toplama - Santiye izleme ve ilerleme takibi - Tasarim ve

Hizli, genis alan kapsami ve yiiksek dogruluk yapisal analiz igin hassas veriler.

MADEN ARASTIRMASI TARIM VE ORMANCILIK

Cukur hacmi hesaplamalari ve sev stabilitesi Bitki saghgr analizi ve orman kaynaklari
izleme - Gelistirilmis kaynak yénetimi ve degerlendirmesi - Geligtirilmis
operasyonel giivenlik verim optimizasyonu ve strdurulebilirlik igin

planlama

KENTSEL YENILEME

Altyapi iyilestirmeleri ve sehir planlamasi
icin 3 boyutlu modelleme.
Daha az aksama ve daha hizli

modernizasyon

ACIL DURUM ARASTIRMASI

Afet bolgesinin haritalanmasi, hizl

degerlendirme igin - Arama ve tespit calismalarini kolaylastirir.

Kaynaklarin daha iyi tahsis edildigi
kurtarma operasyonlari

ComNav RealEditor, LS serisi el tipi lazer tarayicilarla sorunsuz bir sekilde
calismak Uzere tasarlanmis yeni nesil bir 3D veri isleme platformudur. Gelismis

SLAM optimizasyonu, koordinat dénusumleri ve bir dizi duzenleme

araci sunar.

Yuksek kaliteli nokta bulutlari olusturmaniza, sektdre 6zgu analizler yapmaniza

ve sonuglari daha sonraki kullanimlar icin kolayca disa aktarmaniza yardimci olur.

RTK ve Kontrol Noktalari: Birden fazla uydu takimyildizini destekler ve GNSS

veya kontrol noktalari araciligyla mutlak koordinat dénusimune olanak tanir.

CAD/CAM is akiglari veya 3D baski igin nokta bulutlarini 3D aglara
donustaran.
Madencilik, insaat veya malzeme stok takibi icin hacim hesaplamalarini kolayca

gerceklestirin.

Nokta bulutlarini gercekgi ayrintilarla renklendirmek icin dahili cift lens
destegi.
EDL (GOz Kubbesi Aydinlatma) modu, daha iyi netlik icin kenarlari keskinlestirir ve

nesne konturlarini gelistirir.

Hizli dosya islemleri icin sag tiklama baglam mendleri, ayrica coklu pencere
goruntileme ve sezgisel arag cubuklari.
Coklu dil destedi ve modern kullanici arayiizi tasarimi 6grenme sirecini

kolaylastirir.

Ham taramalari hizlica temizleyin ve birden fazla nokta bulutunu tek bir veri
kiimesinde birlestirin.
Toplu Isleme: Otomatik ve ardisik isleme icin birden fazla tarama projesini bir

kuyruga ekleyin.

LAS, LAZ, PLY, E57 ve daha fazlasini okuyabilir ve yazabilir.

Esnek veri alisverisi, cesitli sektor platformlariyla birlikte calisabilirligi saglar.

Dinamik Nesne Kaldirma: Kalabalik ortamlarda hareket eden arag
veya yoldan gecenlerin gurdltisiund en aza indirir.
Saglam Mod: Zayif GNSS sinyallerinin veya az sayida 6zellik noktasinin bulundugu

ortamlarda tarama sonuglarini stabilize eder.

Cevrimici Glncelleme: Yeni 6zellikler, hata duzeltmeleri ve eklenti iyilestirmelerini

dogrudan yazilim tzerinden kontrol edin.

Basit Kullanim

Gercek Zamanli Onizleme

Akilli Yonetim

Saha kosullariniza bagli olarak Dogrudan Mod veya Képri Modu arasinda segim

yapin. Bluetooth tzerinden kolayca eslestirin ve erisim noktalarini yapilandirin.

Tam ve dogru kapsama alani saglamak igin pil seviyelerini, GNSS/RTK sinyal

kalitesini ve egim uyarilarini aninda gérintileyin.

Dahili veya 6zel RTK servis hesaplariyla giris yapin; santimetre diizeyinde

konumlandirma igin Survey RTK ve Standard RTK arasinda kolayca gegis

yapin.

Tarama isleminden sonra, proje dosyalarini kopyalamak igin USB-C "U-disk

Modu" tizerinden baglanti kurun; bu, saha-ofis is akisinizi kolaylastirir.
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Android

Tarama islemlerini baslatip durdurabilir veya cihazi agip kapatabilirsiniz; ek

donanima gerek yok.

Tarama sirasinda kontrol noktalarini isaretleyerek islem sonrasi dogrulugu

artirin; i¢ veya dis mekan koordinatlarini kolaylikla kaydedin.

Tarama isleminden 6nce 6zel proje adlari atayin; hizl veri dizenlemesi icin zaman

damgali klasorleri otomatik olarak olusturun.

Telefonunuzdan dogrudan aygit yazilmi gtincellemelerini kontrol edin ve

yukleyin; ariza surelerini azaltmak icin cihaz sagligini izleyin.



