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ELDE TASINABILIR SLAM 3D
LAZER TARAYICI + GNSS RTK
SISTEMI

RS10, GNSS RTK, lazer tarama ve gorsel SLAM teknolojilerini i¢ ve dis mekan 3B tarama ve 6lgme gorevlerinin verimliligini ve dogrulugunu
artirmak igin tasarlanmis tek bir platformda birlestirerek cografi uzamsal 6lgmeye yeni bir yaklagim getiriyor. RS10, 6lgme, ingaat miihendisligi
ve BIM profesyonellerinin yani sira tarim ve ormancilik 6lgme, elektrik hatti denetimi, malzeme yigini hacmi hesaplama ve yeralti alanlarinda
veri toplama gibi uygulamalar igin gok yonla bir ¢oztimdir. RS10 ile 6lgme uzmanlari, GNSS sinyallerinin zayif veya hig olmadigi alanlarda 6lgme
zorluklarinin Gistesinden gelebilir ve galismalarina yeni bir esneklik ve dogruluk dizeyi getirebilir. Hem geleneksel GNSS RTK 6lgmeyi hem de
yenilikgi 3B gergeklik yakalamayi destekleyen RS10, saha galismalarini basitlestirir ve veri guvenilirligini artirir.

RTK VE SLAM TEKNOLOJisi
DAHA iYi DOGRULUK ICiN
HARITALAMA

RS10, CHCNAV'In GNSS teknolojisi gelistirme konusundaki
uzmanliginin sonucudur. 4. nesil hava dielektrik GNSS
antenine sahip olan bu sistem, cesitli zorlu ortamlarda 3
cm'den daha iyi RTK konumlandirma dogrulugu saglar.
Sistemin yuksek hassasiyetli LIDAR'I ve ti¢ HD kamerasiyla
birlestiginde, 5 cm mutlak 6lcim dogrulugu saglamak igin RTK,
lazer ve gorsel SLAM'1 birlestirir. Ayrintih mimari
arastirmalardan karmasik altyapi projelerine kadar, RS10
profesyonellere zengin ve dogru verileri verimli bir sekilde
toplamak igin ihtiyag duyduklari araglari sunar.

VERIMLI DONGUSUZ
iS AKISI

Yuksek hassasiyetli GNSS ve SLAM teknolojilerinin
entegrasyonu, genellikle elde tasinan tarayicilar icin veri
toplama surecini  karmagiklastiran  geleneksel  doéngu
kapatma ihtiyacini ortadan kaldirir. Déngusuz  yol
planlamasini etkinlestirerek RS10, saha veri toplamayi
kolaylastirir ve projeleri tamamlamak icin gereken zamani
ve gabayi 6nemli 6lglide azaltir.

SFIX TEKNOLOJISi - UYDULAR
OLMADAN HASSASIYET

RTK gezici modunda calsan yenilikgi SFix teknolojisiyle,
RS10 geleneksel RTK olgimunun galismadijl, zayif veya
hic GNSS sinyali olmayan bir alana girdiginde, RS10 LiDAR
ve Gorsel SLAM verilerinden dogru RTK nokta
koordinatlarini hesaplayacaktir. Bu teknoloji, uydu sinyalleri
olmadan 1 dakika icinde 5 cm hassasiyet saglayarak, RTK
gezici modunda i¢ mekanlari ve kentsel kanyonlari 6lgmek
icin yeni olanaklar sunar.

CHCNAYV - RS10

GERCEK ZAMANLI SLAM
YETENEKLERI

Guglu bir yerlesik islemciyle donatilan RS10, dojrudan
sahada son igleme gerek kalmadan cogdrafi olarak
referanslanmis nokta bulutlar olusturmak icin gergek
zamanll SLAM (Eszamanl Yerellestrme ve Haritalama)
yetenekleri saglar. Toplanan verilerle ilgili aninda geri
bildirimle, kullanicilar eksiksiz ve ayrnintili tarama
kapsamini saglamak igin aninda ayarlamalar yapabilir.
RS10, 13.000 metrekareye kadar genis alanlari gergek
zamanli olarak haritalayabilir ve bu da onu zamanin ve
dogrulugun kritik oldugu hizli veya karmasik arazi 6lgim
projeleri icin ideal hale getirir.

KUSURSUZ DIS MEKAN VE i¢
MEKAN HARITALAMA

RS10'un ek cografi referanslamaya gerek kalmadan ayni
koordinat sistemini kullanma yetenegi sayesinde dis ve
ic mekan ortamlari arasindaki gecgis kusursuzdur.
Kullanicilar, SmartGo Uygulamasi veya LandStar™
yazihimini kullanarak dogrudan sahada istedikleri
koordinat sistemini segebilir ve hem dig hem de i¢
mekanlarda tutarl, basitlestirilmis ve dogru veri toplama
saglayabilirler.

TEMASSIZ OLCUMLER iCiN VI-
LIDAR TEKNOLOJiSi

RS10'un Vi-LIDAR teknolojisi, temassiz ofset
olciimleri icin GNSS gezici yeteneklerini lazer tarama
ile birlestiren yeni bir RTK ol¢iimii modu sunar.
LandStar™ yaziliminin gériintii sahnesinde olgiilecek
noktay! secerek, li¢c boyutlu koordinatlari RTK-koken
gizgisinin ve LIDAR nokta bulutunun kesisiminden 15
m (50 ft) icinde 5 cm dogrulukla gercek zamanh olarak
hesaplanir.
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CHCNAV

A TEK CIHAZ iKi CALISMA
YOLU

RTK Kullanicilar
icin Hazir

Kolay kullanim ve minimum
egitim icin CHCNAV
LandStar™ yazilimiyla gezici
modda calisir.

CHCNAYV - RS10

Sicak Degistirilebilir
Pil
Tek bir pille 60 dakika galisir, bu

sayede Uniteyi kapatmadan
kolayca degistirilebilir.

Hassasiyet Uyarisi

SLAM tarayicisi olarak
kullanildiginda,
SmarGo aninda iyilestirme
icin gercek zamanli dogruluk
bilgisi saglar.

Otomatik Cizimler

CHCNAV yazilim ekosistemini

kullanarak, RS10 verileri
aninda gizim g¢ikarimi igin
CoProcess'e gonderilebilir.
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OZELLIKLER

Genel Sistem Performansi

Mutlak dogruluk ® H: <5 cm RMS
V:<5cm RMS

Goreceli dogruluk <lcm

Gug kaynajl modu Lityum pil, sicak deistirme ve taginabilir

sarj cihazini destekler
Tek bir 1 saatlik pilden ¢alisma siiresi @

Veri depolama 512 GB

Goris alani 360° x 270°

Agirhik 1.9 kg (RTK ve pil dahil)
Déngusuz veri toplama Evet

Gergek zamanli Evet

dogruluk

degerlendirmesi
Lazer Tarayici

Lazer Urin siniflandirmasi Sinif 1 Goz Glvenli

Arahk 0.05t0 120 m

Kanal 16
Nokta bulutu kalinhgi 2cm
Menzil yetenegi 80 m @10% reflectivity (Channels 5to 12)

50 m @10% (Channels 1 to 4, 13 to 16)

FOV (Yatay) 360°
Yatay a¢i ¢6zunurligu 0.18° (10 Hz)
FOV (Dikey) 30° (-15° to +15°)
Maksimum etkili
Olglim orani 320,000 points/sec
Segcilebilir tarama hizi 10 Hz
Maksimum. Geri dénus 2
darbesi sayisi
Dalga boyu 905 nm

GNSS Performansi ©

Kanallar 1408 iStar'li kanallar 2.0
GPS L1C/A, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS L1, L2, L3*

Galileo E1, E5a, E5b, E6*

BeiDou B1l, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b
QZSss L1C/A, L1C, 12C, L5, L6*
NavIC/IRNSS L5*

PPP B2b-PPP
SBAS EGNOS (L1, L5)

GNSS Dogruluklan

Gergek zamanli kinematik ~ H: 8 mm + 1 ppm RMS
(RTK)@ V: 15 mm + 1 ppm RMS
Baslatma zamani: <10 s

PROGPS TEKNOLOJi A.S.
Tel: 0532 688 35 81 - 0850 242 35 81

Adres: Cevizlidere, 1246/1. Sk. No:22, 06520 Cankaya/Ank

Web:WWW.PROGPS.COM.TR
e-mail: info@progps.com.tr

Baslatma guivenilirligi: >99.9%

Post-processing kinematic H: 3 mm + 1 ppm RMS
(PPK) V:5mm + 1 ppm RMS
PPP H:10cm | V: 20 cm
Yiksek- hassas statik H: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS
V:3.5mm + 0.4 ppm RMS
H

\Y

Statik ve hizli statik :2.5mm + 0.5 ppm RMS

:5mm + 0.5 ppm RMS
Kod farki H: 0.4 m RMS | V:0.8 m RMS

Gorsel destekli konumlandirma Evet

IMU gtincelleme orani 200 Hz
Otomatik baglatma Evet
Son islemden sonra 0.005° RMS pitch/roll,
tutum dogrulugu 0.010° RMS heading
Son islemden sonra 0.010 m RMS yatay,
konum dogrulugu 0.020 m RMS dikey
Kamera sayisi 8
Cézundrlik 15 MP (5 MP*3)
Sensor boyutu 2592 (H) x 1944 (V)
Piksel boyutu 2.0 ym
FOV 210° x 170°
Calisma sicakliji -20°C to +50°C
Depolama sicakhgi -20°C to +60°C
Girig korumasi IP64® (IEC 60529'a gore)
Nem (galisma) %380, yojusmasiz
Girig gerilimi 9-20VvDC
Glg tuketimi <30 W
Pil kapasitesi 24.48 Wh

Equipped Software

CoPre akilli isleme yazilimi POS process, Adjust & Refine,
Generate point cloud, modeling, etc

CoProcess verimli 6zellik gikarma Building feature extraction, road

yazilhimi feature extraction, volume
calculation, etc

LandStar Field Topographic survey, Point stakeout,

Anket UYGULAMASI Line stakeout, Elevation check,

Facade survey

Y CEFC

“Tiim bzellikler nceden haber verilmeksizin degistirilebilir.

(1) CHCNAV test kosullarina gore. (2) Tipik gozlemlenen degerler. (3) Uyumlu, ancak BDS ICD, GLONASS, Galileo, QZSS ve IRNSS ticari hizmet
tanimi kullanilabilirigine tabidir. GLONASS L3, Galileo E6, QZSS L6 ve IRNSS L5 gelecekieki iriin yaziimi yikseltmesiyle salanacak tir. (4)
Dogruluk ve gveniliriik agik gokylizd, coklu yollardan arindirimis, optimum GNSS geometrisi ve atmosferik kosullar altinda belirlenir.
Performanslar en az 5 uydu, énerilen genel GPS uygulamalarinin takibi varsayar. (5) Sigrama, su ve toza dayaniklidir ve IEC standardi 60529
uyarinca IP64 kontrolli test edilmistir.

©2024 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. Tam haklan sakiidir. CHCNAV ve CHCNAV logosu Shanghai Huace Navigation Technology
Limited'in ticari markalaridir. Diger tim ticari markalar ilgili sahiplerinin milkiyetindedir. Revizyon Suba
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